KAYTTOOHIJE

MODBUS KONFIGUROINTI
VariMax25 NG / VariMax50 NG

Témd kdyttéohje on VariMax25 NG:n ja VariMax50 NG:n ohjekirjojen liite ja
kdsittelee Modbus-vaylid. Liscksi viitataan vastaavaan kéyttdohjeeseen.
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TEKNISET TIEDOT, MODBUS

Viestintéprotokolla MODBUS RTU

Liitantd RS485, half duplex

Tiedonsiirtonopeus 9 600, 19 200, 38 400, 57 600 bittid sekunnissa
Bittimuoto 8 databittid, 1 stop-bitti, tasainen pariteetti

8 databittid, 1 stop-bitti, pariton pariteetti
8 databittid, 2 stop-bitti, ei pariteettia
8 databittid, 1 stop-bitti, ei pariteettia

Osoite Kaikkia kelvollisia osoitteita 1-247 voidaan kayttdd
Tl DIP-valintakytkin 5 aktivoi paatteen (Jos ohjausyksikko on viimeisend
Modbus-silmukassa, DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa
[PAALLA].)
Sisadntulot Liitin merkitty A (D0) B (D1) C (Com)
KYTKENTA

DO D1 Com
Modbus
A DO (+), positiivinen datakanava *)
B D1 (-), negatiivinen datakanava *)
C Com, signaalin maadoitus

*) Ohjausyksikko korjaa napaisuuden, jos joku vahingossa sekoittaa +/-

.



KONFIGUROINTI, MODBUS

Oletusasetukset

Osoite 16
Nopeus 19 200

Tasainen pariteetti, stop-bitti

Tuntemattomilla viestintdasetuksilla voidaan pakottaa oletusasetukset seuraavasti:
kdynnistd VariMax NG DIP-valintakytkimet "High speed" (Korkea nopeus) ja "Low speed"
(Matala nopeus) ON-tilassa (PAALLA).

Jos ndin tehdéén, tallennetut asetukset voidaan lukea tai muuttaa.

Asetusten muutokset

Modbusin konfigurointi voidaan tehdi kdyttdmalld verkkosivustollamme (www.ibccontrol.se) olevaa
konfigurointiohjelmaa. Tiedonsiirtonopeuden, osoitteen, pariteetin ja stop-bittien konfigurointi voidaan
tehdd my6s pitorekisterien 33-36 kautta. Namd asetukset on tallennettu VariMax NG:hen.

Ohjain jatkaa aiempien asetusten kdytt6d, kunnes se kiynnistetdédn uudelleen, jolloin kirjoitetut asetukset

voidaan tarkistaa.

Cleaning function and  Toiminto kdynnistyy ohjausyksikon DIP-valintakytkimen manuaalisesti

rotation monitor asetetusta asennosta, mutta sitd on mahdollista muuttaa Modbusin kautta.

(Puhtaaksipuhallus ja  Kun Modbus-tiedonsiirto on aktivoitu, manuaaliset asetukset antavat

kiertovahti) puhtaaksipuhallukselle ja kiertovahdille aloitusarvon, mutta Modbus on
etusijalla.

High speed / Low speed Korkeaa/matalaa kierroslukua ei ohjata Modbusin kautta.
(Korkea nopeus /
matala nopeus)

Manual speed A1-A2 on etusijalla Modbusiin nahden ja niitd voidaan ohjata toisesta

(Manuaalinen nopeus)  yksikosté riippumatta. Manuaalinen nopeus voidaan lukea ja aktivoida

Al-A2 Modbusin kautta, jos A1-A2 ei ole kytketty. Nopeuden asettamiseksi
kaytetddn potentiometrid "Manual speed” (Manuaalinen nopeus)

Max rpm Maksimikierrokset asetetaan potentiometrilld ”Max rpm’”. Saadin voi valita,
(maksimikierrokset) kayttadko asetettuja maksimikierroksia tai jattdako sen huomioimatta,

kayttamalld erilaisia nopeuden asetusarvorekistereita.

Reset Palautus voidaan tehdd Modbusin kautta, joko "Reset"-painikkeella
(Palautus) (Palautus) tai etapalautuksella.

Input signal Nopeuden asetuspiste ottaa Modbusin kokonaan haltuunsa, kun se on
(tulosignaali) lahettanyt nopeuden asetusarvon. Analogista signaalia ei kiytetd niin kauan

kuin Modbus jatkaa nopeuden asetusarvojen lahettamista.

Rotor speed Roottorin kierrosluku voidaan lukea Modbusin kautta. Tama toiminto
(Roottorin kierroluku) edellyttad ulkoisen kiertovahdin kayttoa.
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Vihred LED Punainen
LED

DIP-valintakytkin

KAYTON MERKKIVALOT, MODBUS

Vihred LED Punainen LED | Kayttotila Mahdolliset virheen syyt
(kortilla) (kortilla)
Sammutettu Sammutettu Ei viestintda - Rikki tai ei ole kytketty tiedon-
siirtokaapeliin
- Pddjdrjestelmastd ei laheteta
viestintaa
Sammutettu Vilkkuva Viestintéa ei voida tulkita - Vaara nopeus asetettu
- Vaara stop-bittimaara tai vadra
pariteetti asetettu
- Huonosti kytketty kaapeli
- Virheellinen terminointi
- Virheellinen osoite
Vilkkuva Sammutettu Viestinté on tulkittavissa
Keltainen LED | Kayttotila Mahdolliset virheen syyt
(kyltissd)
Sammutettu Ei viestintda - Ei yhteytta viimeisen 90 sekunnin aikana
- Lisatietoja ylld olevassa taulukossa,
vihred ja punainen LED
Vilkkuva Vakiintunut viestintd, mutta
nopeuden asetusarvoa ei ole.
COILSille on kuitenkin saatettu
kirjoittaa.
Palaa kiintedsti | Vakiintunut viestinta nopeuden
asetusarvon kanssa muodostettu.




AIKAKATKAISU

VariMax NG:ssd on kaksi erityyppisti aikakatkaisua, yksi nopeuden asetusarvon vastaanottoa varten ja

toinen muuta tiedonsiirtoa varten, mukaan lukien COILSiin kirjoittamista varten.

Jos nopeuden asetusarvoa ei endd tule, VariMax NG jatkaa viimeisimmaista nopeuden asetuspisteestd
aikakatkaisun aikana. 90 sekunnin kuluttua keltainen LED vaihtaa vilkunta- / pois paalta -tilaan riippuen

siitd, onko muuta tiedonsiirtoa tapahtunut vai ei. Nopeusarvo on nyt otettu yksikosta (0-10 V).

Jos se lopettaa yhteydenpidon VariMax NG:n kanssa, sdddin jatkaa kaikilla COILS-asetuksilla
aikakatkaisun aikana. 90 sekunnin kuluttua keltainen LED siirtyy sammutettuun tilaan. Kaikki asetukset

on nyt otettu yksikosta.

MODBUS-REKISTERIKANSIO

VariMax NG tukee seuraavia Modbus-ominaisuuksia:

+ Coil (kela) (digitaalinen luku/kirjoitus)

«+ Discrete input (erillinen tulo) (digitaalinen luku)

+ Input register (sy6ttorekisteri) (analoginen luku)

+ Holding register (pitorekisteri) (analoginen luku/kirjoitus)

COIL
1-bittiset rekisterit (luku/kirjoitus).
Modbus-toimintoa 01 “Read Coils” (lue kelat) kéytetddn lukemiseen.

Modbus-toimintoa 05 "Write Single Coil" (kirjoita yksittdinen kela) kdytetddn kirjoittamiseen.

Osoite | Nimi Kuvaus Datamuoto | Lue/
kirjoita
1 Kéynnistd Kirjoita 1 uudelleenkdynnistystd varten. Single bit Kirjoita
uudelleen Ohjausyksikko kdynnistyy valittomasti uudelleen

lihettdmatta vastausta kirjoitukseen.

2 Puhtaaksipuhallus | Lukee 1, jos puhtaaksipuhallus on aktiivinen. Single bit Lue/
Kirjoittaminen tahan osoitteeseen tarkoittaa, kirjoita
ettd Modbus ottaa timan toiminnon hallintaansa.
Kirjoita 1 aktivoidaksesi puhtaaksipuhalluksen
tai 0 deaktivoidaksesi sen.

3 Kiertovahti Lukee 1, jos ulkoinen kiertovahti on aktiivinen; 0, | Single bit Lue/
jos sisdinen kiertovahti on aktiivinen. kirjoita
Kirjoittaminen tdahan osoitteeseen tarkoittaa,

ettd Modbus ottaa timén toiminnon hallintaansa.
Kirjoita 1 aktivoidaksesi sisdinen kiertovahti tai

0 poistaaksesi sisdisen kiertovahdin. Katso myos

sisdinen kiertovahti irrotettuna (5).

Jatkuu seur. sivulla
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Jatkoa edell. sivulta

Osoite | Nimi Kuvaus Datamuoto | Lue/
kirjoita

4 Manuaalinen Lukee 1, jos manuaalinen nopeus on aktiivinen. | Single bit Lue/
nopeus Kirjoita 1 aktivoidaksesi manuaalisen nopeuden kirjoita

Modbusin asetusarvon sijaan. Jos toiminto
aktivoidaan digitaalitulon kautta, sitd ei voi

poistaa kaytostda Modbusin kautta.

5 Sisdinen Lukee 1, jos sisdinen kiertovahti on poistettu Single bit | Lue/
kiertovahti kaytostd. Kirjoittaminen tdhan osoitteeseen kirjoita
irrotettu tarkoittaa, ettd Modbus ottaa timan toiminnon

hallintaansa. Kirjoita 1 poistaaksesi sisdinen
kiertovahti tai 0 aktivoidaksesi sisdisen
kiertovahdin.

Lisitietoja myos kohdassa Kiertovahti (3).
Aktiivinen ulkoinen kiertovahti aiheuttaa

sisdisen kiertovahdin passiivisuuden.

DISCRETE INPUT

1-bittiset tilarekisterit (lue).
Modbus-toimintoa 02 "Read Discrete Inputs” (Lue erilliset sy6t6t) kiytetaan lukemiseen.

0 = normaali

1 = hilytys
Osoite | Nimi Kuvaus Datamuoto | Lue/
kirjoita
1 Virhe Lukee 1, jos on tapahtunut jokin virhe Single bit | Lue
2 Laukaiseva Lukee 1, jos ohjausyksikko on lauennut eikd Single bit Lue
ohjausyksikko palauta itsestadn
3 Lukee aina 0 Single bit | Lue
4 Alildmpatila Lukee 1 alilimpatilassa ohjausyksikossd Single bit | Lue
5 Ylilampotila Lukee 1 ylilimpétilassa ohjausyksikossa Single bit Lue
6 Alijannitevirta Lukee 1 liian matalalla liitdntdjannitteelld Single bit | Lue
7 Ylijannitevirta Lukee 1 liian korkealla liitantdjannitteella Single bit Lue

Jatkuu seur. sivulla
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Jatkoa edell. sivulta

Osoite | Nimi Kuvaus Datamuoto | Lue/
kirjoita
8 Lukee aina 0 Single bit | Lue
9 Kiertovahti Lukee 1, jos ulkoinen tai sisdinen kiertovahti on | Single bit Lue
havainnut virheen
10 Lukee aina 0 Single bit | Lue
11 Ylivirta Lukee 1 moottorin ylivirralla Single bit | Lue
12 Ylikuormitus, Lukee 1 ylikuormituksen sattuessa . . Lue
Single bit
nopea
13 Ylikuormitus Lukee 1 ylikuormituksen sattuessa Single bit Lue
14 Alikuorma Lukee 1 lifan suurella tyontokuormalla Single bit Lue
15 Alikuormitus, Lukee 1 lijan suurella tyontokuormalla Single bit | Lue
nopea
16 Oikosulku Lukee 1 oikosulussa Single bit | Lue
17 Vaihe- Lukee 1, jos vaiheiden vililla on epatasapaino Single bit Lue
epdtasapaino
18 Vaiheen 1 Lukee 1:n ilman vaihetta 1 moottorille Single bit Lue
puuttuminen
19 Vaiheen 2 Lukee 1:n ilman vaihetta 2 moottorille Single bit Lue
puuttuminen
20 Vaiheen 3 Lukee 1:n ilman vaihetta 3 moottorille Single bit Lue
puuttuminen
21 Moottorin Lukee 1, kun moottorin impedanssi on vaara Single bit | Lue
impedanssi joko védrdn moottorikoon, rikkindisen
matala moottorin tai huonojen liitdntojen vuoksi.
22 Moottorin Lukee 1, kun moottorin impedanssi on vaara Single bit | Lue
impedanssi joko vadran moottorikoon, rikkindisen
korkea moottorin tai huonojen liitdntojen vuoksi.
23 Sisdinen vika Lukee 1, jos jokin sisdinen virhe on tapahtunut | Single bit | Lue
24 Alijannite 12 V/ Lukee 1 alijannitteelld ulkoisella 12 V jannitteelld | Single bit | Lue

A




INPUT REGISTER

16-bittiset rekisterit (lue).
Modbus-toimintoa 04 "Read Input Registers” (Lue sy6ttorekisterit) kaytetdan lukemiseen.

Osoite | Nimi Kuvaus Data- Lue/ Faktori | Yksikko
muoto | kirjoita

1 Ohjelman Muoto AABB, jossa AA on UINT 16 | Lue 100
versio IOC padversio ja BB aliversio.
Esimerkki lukuarvosta
100 = versio 1.00

2 Ohjelman Muoto AABB, jossa AA on UINT 16 | Lue 100
versio MPC padversio ja BB aliversio.
Esimerkki lukuarvosta

100 = versio 1.00

3 VariMax-malli | Luku on 25 VariMax25 NG:lleja | UINT 16 | Lue

50 VariMax50 NG:lle
4 Lampaotila Lampatila ohjausyksikossa INT 16 | Lue “C
5 AC-jannite VariMax NG:n liitdntdjannite UINT 16 | Lue v
6 Kéyttotila Kéytossd olevan nopeuden UINT 16 | Lue

asetusarvon ldhde:

1 ="Low speed” (matala nopeus)
DIP-valintakytkin ON
(PAALLA)

2 ="High speed” (korkea nopeus)
DIP-valintakytkin ON
(PAALLA)

3 = Manuaalinen nopeus

17 = Moottori kidynnissa, toimii.
Sekd Modbus ettd 0-10 V

32 = Ei toimintaa,
DIP-valintakytkin "Cleaning
function” OFF (POIS)

36 = Ei toimintaa,
DIP-valintakytkin "Cleaning
function” ON (PAALLA)

44 = Puhtaaksipuhallus

.
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Jatkoa edell. sivulta

Osoite | Nimi Kuvaus Data- Lue/ Faktori | Yksikko
muoto | kirjoita
7 Nykyinen Nykyinen nopeuden asetusarvo | UINT 16 | Lue 100 r/min
asetusarvo
8 Nykyinen Moottorin akselin nykyinen UINT 16 ' Lue 100 r/min
nopeus nopeus
9 Moottorin Staattinen arvo, joka ilmoittaa UINT 16 | Lue 100 r/min
akselin minkd nopeuden ohjausyksikko
maksiminopeus | pystyy kisittelemain
enimmilldan.
10 Nykyinen Vain ulkoisen kiertovahdin ollessa | UINT 16 | Lue 100 r/min
roottorin kaytossd. Lasketaan vain,
nopeus jos nopeuden asetusarvo pysyy
vakiona kahden pulssin valilld
kiertovahdissa. Nayttaa 0,
jos arvoa ei ole saatavilla.
Jotta voidaan varmistaa, etta
mitattu arvo on oikein, nopeuden
asetusarvoa tulee muuttaa.
Sitten tita rekisterid luetaan O:na,
kunnes nykyinen arvo néytetdan.
11 Virhekoodi Lukee 0, jos ei ole virhettd, 3-24 UINT 16 | Lue
virhekoodi Discrete inputin
(erillisen sy6ton) mukaan, muut
koodit sisdinen virhe.
12 Laukaiseva Lukee 1, jos VariMax NG on UINT 16 | Lue
ohjausyksikké | lauennut.
13 VariMax- Lukee 2 VariMax NG:lle UINT 16 | Lue
sukupolvi
14 Kuorma Nykyinen kuorma prosentteina UINT 16 | Lue %
nimelliskuormasta. Lukee 0, kun
kelvollista kuormitusarvoa ei ole
saatavilla.
15 Tuloteho Nykyinen aktiivinen teho, UINT 16 | Lue W
jonka ohjausyksikko ottaa.
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INPUT REKISTERI

32-bittiset rekisterit (lue).

Modbus-toimintoa 04 “Read Input Registers” (Lue sy6ttorekisterit) kiytetdan lukemiseen.

Osoite | Nimi Kuvaus Data- Lue/ Faktori | Yksikko
muoto | kirjoita

33% Moottorin Moottorin kierrosten lukumédrd | UINT 32 | Lue kpl
kierros

35% Moottorin Moottorin kidynnistysten maara | UINT 32 | Lue kpl
kdynnistin

37% Uudelleen- Uudelleenkéynnistyksen UINT 32 | Lue kpl
kdynnista aiheuttaneiden virheiden méérd

39* Lukee 0 UINT 32 | Lue

41* Modbus- Modbusin menetettyjen UINT 32 | Lue kpl
liitannat liitantojen maara

43* Modbuspaketi | OK-pakettien madrd Modbusissa | UINT 32 | Lue kpl
ok

45* Modbuspaketti | Virheellisten pakettien maara UINT 32 | Lue kpl
virheellinen Modbusissa

47* Kokonaiskayt- | Ohjausyksikon UINT 32 | Lue s
toaika kokonaiskiyttoaika

49* Lukee 0 UINT 32 | Lue

51% Aika Aika, jolloin liitdnt4jannite on UINT 32 | Lue s
poikkeavalla epitavallisen korkea tai matala
liitdntdjannit-
teelld

53* Lukee 0 UINT 32 | Lue

55% Lukee 0 UINT 32 | Lue

57* Pysdytysaika, Aika pysahtyneelld moottorilla, UINT 32 | Lue s
normaali 0-40°C
lampotila.

59* Lukee 0 UINT 32 Lue

-

Jatkuu seur. sivulla




Jatkoa edell. sivulta

Osoite | Nimi Kuvaus Data- Lue/ Faktori | Yksikko
muoto | kirjoita

61* Lukee 0 UINT 32 | Lue

63* Lukee 0 UINT 32 | Lue

65* Ajoaika, Aika ajomoottorilla, UINT 32 | Lue s
normaali 0-40 °C
lampo.

67* Lukee 0 UINT 32 | Lue

69* Energian Kulutettu energia UINT 32 | Lue Wh
kokonaismaara

* = 32-bittinen kayttooikeus
HOLDING REGISTER

16-bittiset rekisterit (luku/kirjoitus).
Modbus-toimintoa 03 "Read Holding Registers” (lue pitorekisterit) kiytetdin lukemiseen.
Modbus-toimintoa 06 "Write Single Register" (kirjoita yksittdinen rekisteri) kdytetddn kirjoittamiseen.

Osoite | Nimi Kuvaus Data- Lue/ Faktori | Yksikko
muoto | kirjoita

1 Asetusarvo, nopeus | 1 000 = 100 % viritetyt UINT 16 | Lue/ 10 %
maksimikierrokset Voidaan kirjoita
asettaa yli 100 %:n, jopa
65 535:een. VariMax NG
rajoittaa automaattisesti
asetettuun

maksimikierrosmadrain.

2 Asetusarvo, 1000 = 100 % asetetuista UINT 16 | Lue/ 10 %
tehokkuus maksimikierroksista. kirjoita
Lisatietoja kohdassa
Tulosignaali —

kierrosnopeus, s. 12

3 Asetusarvo, 100 = 1 r/min UINT 16 | Lue/ 100 r/min
absoluuttinen nopeus | Maksimikierrosten kirjoita
potentiometrin asetus ei
vaikuta absoluuttiseen

v

nopeuteen.




Tulosignaali/Kierrosnopeus

Kierrosnopeus (%)

100

Tulosignaali - kierrosnopeus

80

Tulosignaali maéraytyy suoraan

w0 /( suhteessa roottorin hyotysuhteeseen,
” e mikd merkitsee, ettd tulosignaali ja
—
e _.g_a_w-—*(-—!'f”"/ kierrosnopeus ovat oheisen kaavion
o 1] - .
mukaiset.
Q 1 2. 3 4 3 6 F B8 9 10

Viestinndn asetus

Tulosignaali 0-10 V

Osoite | Nimi Kuvaus Datamuoto | Lue/
kirjoita
33 Tallenna Tallenna uudet asetukset kirjoittamalla 2371. UINT 16 Lue/
viestintdasetus Muutetut asetukset eivit ole voimassa ennen kirjoita
seuraavaa kdynnistysta.
Kelaa 1 voidaan kéyttaa uudelleenkdynnistykseen
ja asetusten aktivoimiseen.
Lukee:
0: ei muutoksia, tallennettuja asetuksia kéytetaan
1: muutoksia ei ole tallennettu
2: ei tallentamattomia muutoksia, mutta aktiiviset
asetukset eroavat tallennetuista
(uudelleenkdynnistys vaaditaan)
34 Solmun osoite 1-247 (oletus 16) UINT 16 Lue/
kirjoita
35 Bittid sekunnissa | Vain yksi seuraavista arvoista: UINT 16 Lue/
96 =9 600 bittid sekunnissa kirjoita
192 = 19 200 bittii sekunnissa (oletus)
384 = 38 400 bittid sekunnissa
576 = 57 600 bittid sekunnissa
36 Pariteetti Vain yksi seuraavista arvoista: UINT 16 Lue/
0=Tasainen pariteetti, yksi stop-bitti (oletus) kirjoita
1=Pariton pariteetti, stop-bitti
2=Ei pariteettia, kaksi stop-bittid
3=FEi pariteettia, stop-bitti
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