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INKOPPLINGSSCHEMA

INKOPPLINGAR
Spänningen måste slås av innan arbete på utrustningen kan ske.
Rekommenderat åtdragningsmoment på plintarna är 0,5 Nm, max åtdragningsmoment 0,8 Nm.

Anslutningsspänning
(L-N-PE)

1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
OBS! Skyddsjorden måste alltid anslutas.

Motor
(U-V-W)

3-fas asynkronmotor kopplad för 3x230 V (D-koppling).
Max 370 W.
Rotationsriktning ändras genom att skifta två av faserna.

Termokontakt
(T-T)

För att skydda mot övertemperatur bör termokontakten i motorn 
användas.
Måste byglas om termokontakten ej ansluts.
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Larmrelä
(13-14-15)

Sluter mellan 14-15 vid larm eller spänningsbortfall.
Max 2 A resistiv last / 250 V AC.

Manuellt högvarv
(A1-A2)

Ger inställt maxvarv om “Drift” (5-6) är sluten.

Manuellt lågvarv
(A2-A3)

Ger inställt minvarv om “Drift” (5-6) är sluten.

Potentiometer
(1-3)

10 kΩ

Insignal
(2-3)

Anpassas till reglercentralen.
0-5 V,  0-10 V,  0-20 V,  1-5 V,  2-10 V,  5-10 V,  10-0 V,  10-2 V,  10-5 V, 
0-20 mA,  4-20 mA.
Se inställning av “DIP-omkopplare”, sidan 7. 

Drift
(5-6)

Måste byglas om extern start ej används.

Rotationsvakt
(9-10)

Vit kabel ansluts till plint 9, brun till plint 10.
Magneten monteras med sydsidan (S) mot givaren.
Max avstånd 15 mm.

Återställning
(11-12)

Fjärråterställning vid larm, slutning sker mellan plint 11-12. 
Styrenheten återställs automatiskt vid spänningsbortfall. 
Se även “Återställning” sidan 10.

Driftrelä
(16-17)

Sluter mellan 16-17 då drift är tillåten, dvs. då 5-6 är sluten.  
OBS, Driftreläet sluter även då det inte finns någon insignal på 2-3,  
dvs. “Gul lysdiod 1” lyser inte  
Max 2 A resistiv last / 250 V AC.
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Kontrollera att styrenheten är inkopplad enligt anvisning på sidan 11.
Anslutningsspänning 230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.

Kontrollera att motorn är kopplad för 3 x 230 V. Om en arbetsbrytare är kopplad mellan 
motorn och styrenheten, bör motorns termokontakt kopplas via  
hjälpkontakten i arbetsbrytaren.

KONTROLL INNAN STYRENHETEN SPÄNNINGSSÄTTS   

Forts. nästa sida

Forts. från föregående sida
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DRIFTTAGNING AV UTRUSTNINGEN 

Bör ske i ordningsföljd. 

Kontrollera att motorn roterar åt rätt håll i förhållande till rotorns rotationsriktning. 
Vid fel skiftas två faser till motorn.

Injustering av maxvarv Ställ DIP-omkopplaren för “Högvarv” i läge TILL. 
Justera “Max. rpm” så att rotorn roterar med 10-12 rpm 
(eller efter anvisning från rotortillverkaren). 
Efter testkörning ställs DIP-omkopplaren i läge FRÅN.

Injustering av minvarv Ställ DIP-omkopplaren för “Lågvarv” i läge TILL.  
Justera “Min. rpm” så att rotorn roterar med 0,2-1 rpm 
(eller efter anvisning från rotortillverkaren).
Efter testkörning ställs DIP-omkopplaren i läge FRÅN.

Kontroll av 
renblåsning

Slå av spänningen.
Tillse att DIP-omkopplaren “Renblåsning” är i läge TILL, 
samt att insignalen är bortkopplad. 
Efter spänningstillslag roterar rotorn på minvarv i 10 sekunder.

Kontroll av 
rotationsvakt

Gul lysdiod “Rotation” skall blinka då magneten passerar 
magnetgivaren, oavsett DIP-omkopplarens läge.

Injustering av  
tröskelvärde

Tillse att reglercentralen är inkopplad. Bygla “Drift” 5-6.  
Ställ min. utsignal på reglercentralen.  
Om rotorn fortfarande roterar, öka tröskelvärdet tills den stannar.

Avsluta med att låta reglercentralen styra rotorn på max- och minvarv och kontrollera
att rotorns hastighet är rätt. 
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Kontrollera att DIP-omkopplarna är inställda för den typ av signal som styrutrustningen 
lämnar.
Se inställning av “DIP-omkopplare”, sidan 7.

Kontrollera att DIP-omkopplaren till renblåsningsfunktionen och rotationsvakten är i 
läge TILL.

Forts. från föregående sida



Rotationsvakt, LiYCY 2x0,34
Skärmad

Insignal, LiYCY 2x0,34/0,5
Skärmad

 EMC-INSTALLATION   

 EMC-FÖRSKRUVNING   

Motorkabel

Ink. EKK 3G1,5
Ej skärmad

Ölflex Classic 110 CY, /7G0,75
Skärmad

EMC-förskruvning skall användas till skärmad kabel. 
Ovanstående kablar, eller likvärdiga, skall användas för att uppfylla EMC-direktivet.

OBS!
Vid anslutning av skärmen till EMC-förskruvningen, är det viktigt att anslutningen sker enligt ovan.
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EGNA ANTECKNINGAR
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EGNA ANTECKNINGAR 
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EGNA ANTECKNINGAR



IBC control AB   
Brännerigatan 5 A   
263 37 Höganäs     
Sverige
Tel. 042 - 33 00 10   
www.ibccontrol.se   
info@ibccontrol.se
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